
Otto-robotin jalkojen kalibrointi

Robotin jalat tulee kalibroida (säätää) suoraksi ennen kuin robotti voi toistaa eri liikeratoja
mahdollisimman puhtaasti. Aseta robotti suoralle alustalle jalat ylöspäin.

Valitse Otto Blocklystä Esimerkit ja sieltä Legs Calibration.



Vasta kun Oton jalat ovat täysin suorassa, voit aloittaa liikeratojen ohjelmoinnin.


