ASAMALAR

1.

Oncelikle malzemelerimizi temin ediyoruz. Bluetooth hc-06, arduino uno,
breadboard, accelerometer, disi jumper kablolar ve timsah ug kablolar,
android islemcili bir telefon.

Daha sonra oncelikle bluetoothumuzun arduino uno ile baglantisini
jumper kablolar yardimi ile saghyoruz.

Sonra ise accelerometerimizin da arduino ile bagantisi saglyoruz, ben
benimki lilypad oldugu icin timsah uclu kablolar ile baglanti kurdum.
Daha sonra bilgisayarimizda projemiz icin kodumuzu yazamaya
basliyoruz. Hem bluetooth baglantimiz igcin hem de adim sayabilmek igin
kodlarimizi ekliyoruz.

Daha sonra android islemcili bir telefon ile hc-06 modul bluetoothumuzu
bir terminal sayesinde baglanti kuruyoruz.

Baglanti kurulduktan sonra arduinomuz icin kodu kontrol edip,
yukltiyoruz.

Yiklenen kod snrasinda serail monitorden step olarak adimlarini
saydigini gorebiliyoruz.

Daha sonra adimlari terminalden de gormek igin bluetooth baglantimiza
Rx ve Tx de ekliyoruz.

Bunlarin baglantisinida yaptiktan sonra bluetoothumuzun bagli oldugu
telefonda verilerimiz okunabiliyor.

10.Telefondanda adimlarin sayildigini gorebiliyoruz.
11.Accelerometer ile her basing uygulandiginda veriler telefona zamanlama,

ivme ve adim sayisi olarak dustyor.

Bu fikir obez kediler icin distiniimustlr. Hareketsizlikleri goz 6nlinde
bulundururlarak kedilere takilacak olan bu sistem sahibinin telefonu ile baglanti
saglar. Kedisinin glinlik olarak her attigi adim telefona veri olarak diser. Bu

sayede sahibi eger kedisi glinlik atmasi gereken adimdan az adim atiyor ise
kedisine yaptiracak bir aktivite bulur. Ve saglikli yasamasina destek olur.



